
物流园 车型识别解决方案



产品概述PART 01“



     本产品通过多维视频以及高精度传感器融合技术，对车头特征、车尾特征、车身特征（车长宽高、轴数、

轴距、轴型、轮数等）的实时采集与分析，实现收费车道车辆数据的高精度检测与识别。可提供车牌识别结

果、收费车型识别结果、车辆多维高清全景大图等，为构建不停车的新型收费方式提供可靠数据。

01

大型车停车收费现状

在停车场无人值守化普及的情况
下，大型物流园、港口、农批市
场等大型车辆车位有限的情况下
不能合理化管理，造成的收费困
难

02

物流园收费现状

当前大部分都是人工进行车
型的识别判断、进行收费。
劳动强度大，出错可能性大，
容易造成不必要的损失。

03

车型识别一体机概述

通过多维视频以及高精度传感器
融合技术对车长宽高、轴数、轴
距、轴型、轮数等采集与分析

04

产品优点

安装便捷，操作简单，充分利用了现有收费
电脑的富余算力，性价比高，为建设低成本
高效的物流园无人化收费提供有效助力。



市场前景巨大 技术先进
用户体验度高

应用场景覆盖全面 综合性价比高



进出港口自动化车型识别 大型工业园自动化车型识别
以及无人化收费

交通枢纽始发站自动化车型识别

应用场景

物流园自动化车型识别以及无人化收费 加油站自动化车型识别农批市场自动化车型识别
以及无人化收费
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车型识别一体机



实时车辆过车视频流识别。

基于多维视觉与高精度传感器融合分析技术，实现车辆高精度自动分离。

符合“GA36- -1992”、“GA36- 2001”、 “GA36- -2007”标准的民用车牌照和“2012式”军车牌照、“2013式”。

武警车牌照、新能源车牌照、应急救援专用号牌、使馆牌照、领馆牌照的汉字、字母、数字、颜色等信息。

基于智能三维视频扫描和图像分析技术，完整输出车头照片、车尾照片、拼接还原车身全景高清照片、车牌照片和≥5秒的
完整过车视频。

品牌识别库不少于300种，车辆年款识别库不少于6500种。

基于车头相机的抓拍图像可识别车辆颜色，可区分深浅色系车辆，并能够识别常见的十种车辆颜色。类型。如:白、灰、
紫、黑、黄、绿、蓝、红、橙、棕。

基于智能多维传感器对车辆进行扫描，通过车辆特征高精度检测及图像分析，可精准识别车辆的长宽高并输出数据。

符合《JT/T 489- -2019收费 公路车辆通行费车型分类》标准，准确识别收费车型、轴型、轴数、轮数等信息。

基于车头相机的抓拍图像与车身特征检测分析危化品车辆。

车辆检测

车辆分离

车牌识别

车辆检测

图像输出

车辆品牌识别

车辆颜色识别

车辆外廓测量

车型轴型识别

危化品车辆识别



系统拓扑图
技术参数

PART 03“





相机技术参数

相机焦距 车头、车尾相机：6mm

 车身相机：1.8mm

输入电压 DC 12V 

视频帧率 30Fps/120Fps（可选）

像素 车头、车尾相机：300万

图像分辨率 车头相机：2560×1920            车尾相机：2560×1920            车身相机：1080P（160度广角）

最大检测长度 20M

可识别品牌数 品牌识别库不少于300种，车辆年款识别库不少于6500种

管理主机技术参数：

CPU N3450 四核x64， 主频1.1GHz

内存 4GB

存储方式 SD卡/USB

内置存储器 EMMC 32G

操作系统 Ubuntu18.04

图像格式 JPEG压缩，支持压缩因子调整

视频压缩标准 H264/H265

输出码率 64kbps至12Mbps

网络支持 以太网，RJ45接口

USB3.0接口 2个USB插座

接口 1个HDMI接口，1个SD卡插槽，1个RS232



 透过建立某一类特征的模型，来进行预测和分析的方法。  通过多维视频以及高精度传感器融合技术，对车头特征、
车尾特征、车身特征（车长宽高、轴数、轴距、轴型、轮
数等）的实时采集与分析

01 02特征分析法 深度神经网络识别技术

2 类 ： 两 轴 蓝 牌 货 车
       0 - 6 米

3 类 ： 两 轴 黄 牌 货 车
       6 - 9 米

1 类 ： 两 轴 客 车
       0 - 6 米

4 类 ： 三 轴 四 轴 货 车
       9 - 1 2 米

5 类 ： 五 轴 及 以 上 货 车
       1 2 - 2 0 米

0 类 ： 车 头

六
类
车
辆
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昼间效果



夜间效果



甩挂换挂问题无法解决

人工判断容易出错系统判断准确率

2.3万

没有安装系统的效率   安装系统后的效率

解决了甩挂换挂问题

线下现金支付/收费慢/体验差

人工判断车型，日营业额系统自动判断计算，日营业额

线上支付/收费快/体验好

收费员成本高昂：18个收费员*12*五万工资=90万人工减少一半/减少45万支出

停车4秒+取卡2秒+起杆3秒+起步进场23秒+落杆4秒=36秒无需停车/减速进场6秒+落杆4秒=10秒 70%

50%

99%

2万

60%车型分类

人工成本

收费漏洞

通行时间

甩挂换挂

收费方式



场景讲解PART 05“



蓝牌车

l 直接按照标准收费，无需要判断车辆长度。

园区



黄牌车

园区

入口 出口

l 当带有挂车的车辆行驶到入口时，停车机器人将挂车车头车牌和车位车牌传送给停车场管理软件，软件同时将两个

车牌登记到数据库里；

l 当车辆行驶到出口时，停车场车牌识别相机抓拍到车头车牌，根据车头车牌，搜索对应的车牌，根据收费标准收费。

l 这种情况根据车头车牌收费存在甩挂现象，可能挂车部分停留很久，但是被其他车牌拉走，导致停车费流失。



黄牌车

园区

入口 出口

l 当带有挂车的车辆行驶到入口时，停车机器人将挂车车头车牌和车位车牌传送给停车场管理软件，软件同时将两个

车牌登记到数据库里；

l 当车辆行驶到中间停车机器人时，停车场车牌识别相机抓拍到车头车牌和车尾车牌，将两个车牌登记到中间数据库，

这里可以提前设置两个车牌的状态，相同或者不相同。

l 当车辆行驶到出口时，停车场车牌识别相机抓拍到车头车牌，根据车头车牌，搜索中间数据库登记的车牌。如果和

出口车牌相等，直接按照车头车牌收费；如果和出口车牌不同，直接按照车尾车牌收费。



THANKS




